USB Datenerfassungs- und Steuerungsmodul HB628 ” TR o N i c

Dieses Modul wird einfach an die USB Schnittstelle eines PC’s
angeschlossen. Nach der Installierung des mitgelieferten Treiber wird das Gerit als ein virtueller
serieller Port erreichbar. Das System kann bis zu 8 analoge Signale in einem Spannungsbereich

von 0...4095mV erfassen und 8§ digitale Ausgénge steuern.
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1. Technische Daten
Ubertragungsparameter*:

o Baudrate: 600...256000bps;
o Bitzahl: 8bit;

o Parity: keine;

o Stopbits: 1 Stopbit;

Eingang:

(*) — Die Einstellungen werden nur aus Kompatibilititsgriinden benutzt.
In Wirklichkeit ignoriert der Treiber diese Einstellungen und arbeitet mit
maximal moglicher Geschwindigkeit.

8x Analog, 0...4095mV;
0,5% £2mV;

o Toleranz:
o FEingangswiderstand:
o Messgeschwindigkeit:

10MOhm;

ca. 300 Messungen / Sek (Kommando ,,c09%);

Ausgang: 8x Digital (,,open collector);
o Maximaler Ausgangsstrom: 50mA;
o Maximale zulédssige Spannung am Kollektor: 50V;

Abmessung:

66 x 55 mm;



1. 1 Pinbelegung

Die Buchse ,,CON2:
1. Analog-Eingang N1;
2. Analog-Eingang N2;
3. Analog-Eingang N3;
4. Analog-Eingang N4;
5. Analog-Eingang N5;
6. Analog-Eingang N6;
7. Analog-Eingang N7;
8. Analog-Eingang N8§;
9. +5V;
10. GND

Die Buchse ,,CON3“:

1. Digital-Ausgang N1;
2. Digital-Ausgang N2;
3. Digital-Ausgang N3;
4. Digital-Ausgang N4;
5. Digital-Ausgang N5;
6. Digital-Ausgang N6;
7. Digital-Ausgang N7;
8. Digital-Ausgang N8;
9. CD+ (siehe Bild N1);
10. CD+;
11. +5V;
12. +5V;
13. GND;
14. GND;

2. Protokolldefinition

Jedes Kommando besteht aus drei Bytes. Das erste Byte ist immer das Synchronbyte (,c’).
Danach folgen zwei Kommandobytes (,00°...’19”). Danach konnen nach Bedarf die
Ergénzungsbytes folgen. Jeder Datenaustausch kann nur Steuergerdt (Computer) initiieren.
Hinweis N1: Das Kommando soll als ein Datenpaket geschickt werden(alle dazu gehorige Bytes
gleichzeitig).

Hinweis N2: Weiter im Text wird in eckigen Klammern ein Wert des Bytes dargestellt, das nicht
gedruckt werden kann.

3. Verfiighare Kommandos
Folgende Kommandos stehen zur Verfiigung:

3.1 Fiir den Analog-Eingang:

1. ,c01*: Mit diesem Kommando kann ADC-Kanal 1 abgefragt werden. Das Gerit
antwortet mit 3 Bytes. Zwei Bytes — die Messung in mV, ein Byte — die Priifsumme :

1) Byte N1: high-byte der Messung;
2) Byte N2: low-byte der Messung;
3) Byte N3: Byte N3: die Priifsumme(Byte N1 + Byte N2);

“c02”: wie “c01”, aber fiir den ADC-Kanal N2.
“c03”: wie “c01”, aber fiir den ADC-Kanal N3.
“c04”: wie “c01”, aber fiir den ADC-Kanal N4.
“c05”: wie “c01”, aber fiir den ADC-Kanal N5.
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“c06”: wie “c01”, aber fiir den ADC-Kanal N6.

“c07”: wie “c01”, aber fiir den ADC-Kanal N7.

“c08”: wie “c01”, aber fiir den ADC-Kanal N8.

,c09%: Mit diesem Kommando konnen alle 8 Kanile gleichzeitig abgefragt werden. Das
Gerédt antwortet mit 17 Bytes: Byte N1: high-byte Kanal N1; Byte N2: low-byte Kanal
N1; Byte N3: high-byte Kanal N2; Byte N4: low-byte Kanal N2 usw.; Byte N17: die
Priifsumme(Byte N1 + Byte N2 + .. + Byte N16)

3.2 Fiir den Digital-Ausgang:

1.

=00 N U kW

,»c10“: Mit diesem Kommando kann man fiir den Digital-Ausgang die Zeitabschaltung
(timeout) aktivieren/deaktivieren. Der Einstellungswert wird mit einem Ergidnzungsbyte
in ASCII-Form definiert. Das Kommando ist fiir solche Anwendungen vorgesehen, die
eine Notabschaltung brauchen, wenn das Steuerprogramm eine Verbindung mit dem
Modul verliert. Der Wert der Zeitabschaltung ist auf 3Sek. fest eingestellt. Jedes
Kommando, das zum Kommandosatz des Moduls gehort ist und an das Modul geschickt
wird, wird den Zeitabschaltungstimer neu starten. Die Zeitabschaltung ist beim
Einschalten des Moduls standardméBig deaktiviert (Standardeinstellung). Wenn die
Kommandosequenz richtig erkannt ist, antwortet das Gerdt mit 6 Bytes:
<CR><LF>0k<CR><LF>. Z.B.:

1) ,,cl01*: ,» 1 - die Zeitabschaltung aktivieren;

2) ,,cl100* ,0 - die Zeitabschaltung deaktivieren;
11 Mit diesem Kommando kann der Digital-Kanal N1 eingestellt werden. Der
Einstellungswert wird mit einem Ergénzungsbyte in ASCII-Form definiert. Wenn die
Kommandosequenz richtig erkannt ist, antwortet das Gerdt mit 6 Bytes:
<CR><LF>0k<CR><LF>. Z.B.:

1) ,cl11*: eine logische ,,1* am Digital-Kanal N1 einstellen;

2) ,,cll0* eine logische ,,0 am Digital-Kanal N1 einstellen;
,C12°: wie “cl1”, aber fiir den Digital-Kanal N2.
,»c13%: wie “cl1”, aber fiir den Digital-Kanal N3.
,C14“: wie “cl1”, aber fiir den Digital-Kanal N4.
,»c15% wie “cl1”, aber fiir den Digital-Kanal N5.
,c16%“: wie “cl1”, aber fiir den Digital-Kanal N6.
,»c17 wie “cl1”, aber fiir den Digital-Kanal N7.
,C18“: wie “cl1”, aber fiir den Digital-Kanal N8.

. »¢19% Mit diesem Kommando konnen alle 8 Digital-Kanile gleichzeitig eingestellt

werden. Der Einstellungswert wird mit einem Ergénzungsbyte definiert. Jedes Bit in
diesem Byte ist fiir den entsprechenden Kanal zustindig. D.h.: das Bit N1 ist fiir den
Kanal N1 vorgesehen und z.B. das Bit N8 ist entsprechend fiir den Kanal N8 vorgesehen.
Danach folgt ein Priifbyte. Dieses Priifbyte ist ein Ergebnis von der Invertierung des
Einstellungswertes. Wenn die Kommandosequenz richtig erkannt ist, antwortet das Gerét
mit 6 Bytes: <CR><LF>0k<CR><LF>. Z.B.: Kommandosequenz: ,,cl19<5A><A5>%;
Kommando = ,,c19%; Ergdnzungsbyte = S5A(hex)(oder 01011010(bin)); Priitbyte =
AS5(hex)(oder 10100101 (bin)); Dabei werden die Digital-Kanéle wie folgt eingestellt:

1. Kanal N1: AUS;
Kanal N2: EIN;
Kanal N3: AUS;
Kanal N4: EIN;
Kanal N5: EIN;
Kanal N6: AUS;
Kanal N7: EIN;
Kanal N8: AUS;
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4. Programmierbeispiele

Auf der mitgelieferten CD befinden sich die Programmierbeispiele, die mit der Hilfe von Visual
Basic v6.0 und mit der Hilfe der Entwicklungsumgebung ,,Pelles C fiir Windows* geschrieben
wurden. Das letzte Programm ist frei und kann z.B. von dieser Internet-Seite herunter geladen
werden: http://www.christian-heffner.de.

5. Hinweise

Hinweis N1: Die unbenutzten ADC-Kanéle beim Messen sollen mit Masse verbunden werden.
Hinweis N2: Alle Anschlussbeispiele miissen tatsachlich als Beispiele betrachtet werden. D.h.:
in konkreten Anwendungen sollen einige Komponenten gedndert bzw. zugefiigt oder entfernt
werden. Bei Unklarheiten oder Fragen wenden Sie sich zur entsprechenden Fachliteratur bzw.
Datenblatter.

6. Hilfsmaterial


http://www.christian-heffner.de/
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Bild N2. Das Kommando ,,c01*
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Bild N3. Das Kommando ,,c09*
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COM Part Baudrate — Data bitz | | Panity— ] [Stop bitz | - Handshaking —

Disconnect

| COBDD O 100 O S7E00 || ¢ g & rove || oo & none
1200 18200 ¢ 115200 | = & (":D_dd " RTS/CIS
2400 ¢ 28800 12BDEIEI| 7 Coeven || 15 || O RONSROFF
ZI 1 <12 S 39400 256000 | 7 mark lr' HTS.-"E'.TS+><DN.-’XDFF!
Dluit | £ 5 70| € 3600 {7 BEDO0. € custom |I * 8 | T spacse| | 2 Ii © RTS on TX |
A r———— e —— & — — = — = — e |
I~ Auto Dis/Connect [~ Time [ Stream log custom B Fi Clear A5CHiable | Seripting | EJc1s [ECD
Seth
hlent ] AuloStat Seipt [ CR=LF [~ StaponTop [3600 |7 %] Graph Femote_| Ejosk =R
e—— = o

" HEX [~ Dec [ (Bin
(& ASCI v Hen

gzlm Aol an Kanal N1: OF9F (hex) = 3999mV; ————<| o7
Kanal N2: 0DAA(hex) = 3498mV; —< ifi
Kanal N3: OBB6({hex) = 2998mV, —< gg
Kanal N4: 09C1(hex) = 2497mV; ———— |2
Kanal N5: 07CE(hex) = 1998mV; ———< |0t
Kanal N6: 05DA(hex) = 1498mV; —— | 2>

Kanal N7: 03E7(hex) = 999mV; ————< =
Kanal N8: 01F4(hex) = 500mV; — ] El

Prifsumme ————— 83
Ascll Hex v

e ——— ——— = — % ————

ClEaR | SendFile | [ CR=CR+LF

CLEAR _1 Reseat Counteri 13 : Counter = 3 StartLog | = onlos

El0TR EIRTS |
:-MBC;D; - - — - — 4
SetMacos | M1 M2 | M3 | M4 | ME| MG | M7 | M3 | M3 MID|MI1| MI2|

P =
T = -

Kommando "c09"

Cormected lRw 25 s [T r




Bild N4. Die Kommandos ,,c11“und ,,c19*
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Bild N5. Digital-Ausgang: Anschlussbeispiele.
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Bild N6. Analog-Eingang: Anschlussbeispiele.
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Bild N7. Analog-Eingang: Testschaltung fiir den Analog-Eingang.
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Bild N8. Anschlussbeispiele fiir die Messung von Temperatur und Strom.
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Treiber-Installation fiir das HB628-Modul

Die Installation des Treibers ist relativ einfach und wird in diesem Fall unter Windows XP SP2
vorgestellt.

g
™

L) Found New Hardware

HE&25 - USE 10 Module

Schritt N1: Das Gerdt wird zum Computer angeschlossen.



Found New Hardware Wizard

Welcome 1o the Found New
Hardware Wizard

Windows will gearch far curent and updated software by
loaking an your computer, on the hardware installation C0, or an
the Windows Update "Web site [with pour permizzion).

Bead our privacy policy

Can Windows connect to Windows Update to zearch for
software?

) Yes, this time only

1 ez, now and gvery time | connect & device

Click Mest o continue.

Mest » l [ Cancel

Found New Hardware Wizard

T hiz wizard helps vou inztall software far;

HBB25 - USE 140 Madule

I ‘J If your hardware came with an installation CD
~i=" or Hoppy disk, insert it now.

YWhat do you want the wizard to do’?

) Install the software automatically [Recommended]
%) Inztall from a list or specific location [Advanced]

Click Mest o continue.

| ¢ Back et > | Cancel




Found New Hardware Wizard

Please choose your search and installation options.

%) Search for the best diver in these locations.

I1ze the check boxes below to limit or expand the default zearch, which includes local
paths and remaovable media. The best driver faund will be installed.

[ ] 5earch removable media [floppy, CO-ROM. ]
Include this location in the search;

| D:\hbE28treiber L | [ Browze

3 Don't zearch. | will choose the driver ta install

Choose this option to zelect the device driver from a list, Windows does not guarantes that
the driver you choosze will be the best match for pour hardware.

[ < Back ” Mext » ][ Cancel

Schritt N2: Der Ort des Treibers wird ausgewéhlt und bestatigt.

Please wait while the wizard installs the software._ .

15"5 HEE28 - USE 1/0 Module
: Hardware Installation
L E The zaftware pourare inztalling far this hardware:

HEE23 - USE |0 Maodule

has not paszed Windows Logo hezting to yernify ke compatibility
with Windows P, [Tel me why thiz testing is imporkart. |

Continuing your installation of this software may impair
or destabilize the comect operation of your spstem
either immediately or in the future. Microzoft strongly
recommends that you stop thiz installation now and
contact the hardware vendor for software that has
pazsed Windows Logo testing.

|<; Continue dryiay ,| l STOR Inzstallaticn




Found Mew Hardware Wizard

Pleasze wait while the wizard installs the software._ ..

y HEB22 - USE /0 Module

f {
et "
uzbzer sz

To CAWINDOW Sheystem3ADRIVERS

| |

Found New Hardware Wizard

Completing the Found New
Hardware Wizard

The wizard haz finished inztalling the software for:

j HEE2E - USE 140 Module
i

Click Finizh to cloze the wizard,

Finizh

Schritt N3: Der Treiber wird installiert.

II,.-' Found Mew Hardware

Your new hardware is installed and ready to use,

Schritt N4: Die Installation ist abgeschlossen.



L Device Manager E”E| E”E]TE

File -Acktion  Wiew - Help

- E S 2 A

+ § Computer
+ i Disk drives
+ -@ Display adapters
& 5_", DYDY D-ROM drives
i =% Floppy disk contrallers
b=y IDE ATAJATART controllers
| ey IEEE 1394 Bus host controllers
L Keyvboards.
"y Mice and other pointing devices
& Monitars
| B Metwork adapters
5 ports (COM &LPT)
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o Communications Part (ZoM2)
S HBE25 - USE Ij0 Module (COM3) )
7 Printer Part (LPT1)
| 58 Processors
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B sound, video and game conkrollers
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Schritt N5: Die COM-Port-Nummer merken... Fertig!




